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Abstract of DE 1 01 53895 (A1 ) 
The device has a roller unit with a shaft rod (1) 
closely fitted through a coiled silicon stator (2) and 
having its opposite ends fixed immovably. A tubular 
magnetic rotor unit (3) having semi-tubular casings 
covers the coiled stator unit. The magnetic rotor unit 
has combination unit (4) at opposite ends with 
bearing around the outer side of the coiled stator 
and rotates when the coiled stator is electrified. 
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Die folgenden Angaben s7nd den vom Anmelder emgereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(g) Walzeneinrichtung mitdynamischer Funktion 

(g) Fine Walzeneinrichtung umfalSt mindestens eine Wal- 
zenoinheit (10) mit einem festetehenden, unbeweglichen 
Wellenstab (1) kombiniert mit zwei bewickelten Stator- 
Einheiten (22) mit Silicium-Stahl-Statoren, die jeweils mit 
einer Spule (21) bewickelt sind. Jede Spulen-Stator-Ein- 
heit (22) ist an ihrem auBeren Umfang mittels einer rohr- 
formigen Magnet-Rotor-Einheit (3) mit einer Mehrzahl 
von innerhalb angeordneten Magnet-Rotoren abgedeckt, 
wobei jeweils zwei aneinander grenzende IVIagnete (33) 
axial und vorspannungsmadig positioniert sInd. Eine 
Kombinatrons-Einheit (4), bestehend aus einem Lager 
(41) und einer aul^eren Lagerabdeckung (42), ist jeweils 
an einem Ende der Magnet-Rotor-Einheit (3) fixiert. Auf 
diese Weise wird die Walzeneinheit (10) komplettiert mit 
Spalten der Magnet-Rotoren und Spalten zwischen den 
Magnet-Rotoren und dem Silicium-Stahl-Stator. \Afenn 
, die bewickelten Stator-Einheften (22) mit Strom versorgt 
I werden, so dreht sich die Magnet-Rotor-Einheit um die 
bewickelte Stator-Einhert. 




Ul 

Q 



BUNDESDRUCKEREI 03.03 103 210/228/1 



2 



DE 101 53 895 A 1 

2 

angeschiaubtistundeinPositiomerungsring voigesehen ist, 
um die bewickclte Stafeor-EiDheit und die Magnet-Rotor- 
[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Walzeneinrich- Einheit axial positioDiert zm halten und jedwede Liicke nach 
tUDg mit einer dyaamischen Funktion durch Kombination ihrem Zusammenbau zu venneiden. Auf diese Weise ist die 
eines auBeren, im Querschnitt kreisformigea Motors rait ei- 5 Walzeneiniichtung vollstandig zusammengebaut und weist 
ner Welle, um eiaen langgestreckten Wellen-Motor zu bil- Spalten zwischen den Magneten und den Silicium-Stahl- 
den, und insbesondere auf eine solche, die selbst eine unmit- Statoren auf, um auf diese Weise Ungleichgewichte der Ma- 
telbare Antriebsmoglichkeit aufweist, unabhangig von einer gnetkraft wahrend der Rotation zu venneiden. Wenn die be- 
auBeren Antriebskxaft, und die auf unterschiedliche Objekte wickelte Stator-Einheit mit Strom versorgt wird, so wird die 
anwendbar ist und einen weiten Einsatzbereich aufweist 10 Magnet-Rotor-Einheit um die bewickelie Stalor-Einheit ro- 
[0002] Hne konventionelle Laufvorrichtung 200, wie sie tieren und Antriebskraft abgeben. 

in Fig. 7 dargestellt ist, umfaBt eine langliche Basis 20, die [0008] Im folgenden werden mehiere Ausfuhrungsbei- 
mit einer vorderen Walze 202 und einer hinteren Walze 203 spiele der Erfindung anhand der Zeichnung naher erlautert. 
fiir ein Laufband bzw. einen Laufgurt 201 versehen ist, der In der Zeichnung zeigen: 

um die Walzen herum gefiihrt ist und hierin gehalten wird. 15 [0009] Fig. 1 Eine perspektivische ExplosionsdarsteUung 
Die vordere Walze 202 wird mittels eines Motors 205 ange- einer erfindungsgemaBen Walzeneinheit, 
trieben, der in einer vorderen Kammer 204 untergebracht ist [0010] Fig. 2 eine Querschnittsansicht der erfindungsge- 
(wobei die Ubertragung iiblicberweise mittels eines An- nraBen Walzeneinheit, 

triebsriemens 206 erfolgt). Wemi daher der Motor 205 ge- [0011] Fig. 3 eine perspektivische ExplosionsdarsteUung 
staitet wird, um die vordere Walze 202 zu rotieren, so wird 20 einer erfindungsgemaBen Walzeneinrichtung, 
der Antiiebsgiirt 206 aktiviert, dch zu bewegen und die bin- [0012] Fig. 4 eine perspektivische Ansicht der erfindungs- 
tere Walze 203 in Rotation zu versetzen. gemaBen Walzeneinrichtung, 

[0003] Wie man sieht, muB der Motor 205 als Quelle der [0013] F%. 5 eine Draufeicht auf die erfindungsgemaBe 
Antriebskraft zum tJbertragen der Transmission voigesehen Walzeneinricbtung im Zusammenhang mit einer Laufvor- 
sein. In diesem Fall muB ein Raum vorgesehen sean, der 25 richtung, 

groB genug ist, um den Motor 205 unterzubringen. Wenn die [0014] Fig. 6 eine Querschnittsansicht der erfindungsge- 
Laufvorrichtung beispielsweise 1,8 m lang ist und die Lauf- maBen Walzeneinrichtung, die in einer anderen Weise zu- 
bahn 1,5 m lang ist, dann wird der verbleibende Platz insge- sammengebaut ist, und 

samt dazu verwendet, um den Motor 205 unterzubringen. Je [0015] Fig. 7 eine Draufsicht auf ein konventionelles 
langer dariiber hinaus die Laufbahn ist, desto groBer muB 30 Fahigerat. Ein bevorzugtes Ausfiihrungsbeispiel einer erfin- 
die Leistung des Motors sein, und je groBer die Leistung ist, dungsgemaBen Walzeneinrichtung mit dynamischer Funk- 
desto groBere Abmessungen wird der Motor haben, so daB tion gemaB Fig. 1 umfaBt als miteinander kombinierte 
zu viel Platz zur Unterbringung des Motors verwendet wird, Hauptbestandteile eine oder mehrere unabhangige Walzen- 
was zxi einem unzwecknmBigen bzw. unpraktischen Ge- einheiten 10, einen WeUenstab 1, eine bewickclte Stator- 
brauch fiihrt. 35 Einheit 2, eine Magnet-Rotor-Einheit 3 und eine Kombinati- 

[0004] Es ist ein Ziel der vorUegenden Erfindung, eine ons-Einheit 4. 

Walzeneinrichtung mit einer dynamischen Funktion bereit [0016] Die bewickclte Stator-Einheit 2 besteht aus zwei 
zu steEen, die ein Antriebspotential hat und zum Antrieb Silicium-Stahl-Statoren 22, die mittels einer Spule 21 be- 
nicht von einer auBeren AntriebsqueUe abhangt. wickelt sind. Die beiden Sihcium-Stahl-Statoren 22 werden 

[0005] Ein weiteres Ziel der vorliegenden Erfindung ist 40 iiber den Wellenstab 1 aufgesetzt und miteinander verbun- 
es, eine Walzeneinrichtung mit einer dynamischen Funktion den, wobei ein mittlerer Trennungsring 23 zwischen den 
bereit zu stellen, die im Zusammenhang mit untcrschiedli- beiden Statoren angeordnet ist und zwei seidiche Tren- 
chen Objekten anwendbar ist und die eine extensive AnpaB- nungsringe 24 an entgegengesetztMi Enden der beiden Sta- 
barkeit aufweist. toren angeordnet sind. 

[0006] Die WalzeneimichtuDg umfaBt zumindest eine 45 [0017] Die Magnet-Hnheit 3 umfeBt zww halbrohrenfdr- 
Walzeneinhdt mit einer Welle, deren gegeniiberliegende mige hohlc Gehause 31, wobei beide Gehause 31 zwei 
Enden unbeweglich fixiert sind. Die Welle ist mit enger Pas- Durchgangsbohrungen 311 aufweisen, die in gegeniiberlie- 
sung durcb eine Spulen-Slator-Hnrichtung hindurchgefiihrt, genden Enden der auBeren Wandungsoberflache vorgesehen 
die zwei Silicium-Stahl-Stator-Befestiger umfaBt, die mit sind, und ein Vorsprung 32 mit einem Durchgangsloch 321 
einer Spule bewickelt sind, wobei ein mittleren Trennungs- 50 ist jeweils in einem mittleren Abschnitt angeordnet. Der 
ring zwischen zwei Sihcium-Stahl-Statoren eingepaBt ist Vorsprung 32 teilt die innere ringformige Oberflache in zwei 
und zwei seitlichc Trennungsringe jeweils an den auBeren Raumezur Auftiahmegerade der beiden Silicium-Stahl-Sta~ 
Enden positioniert sind. Sodann ist eine rohrenformige Ma- toren 22 auf. In dem inneren, mit Vertiefijngen versehenen 
gnet-Rotor-Einheit um den auBeren TJmfang der bewickel- Wandung der beiden Raume ist eine VielzahL von Magneten 
ten Stator-Einheit herum vorgesehen, die aus zwei halbroh- 55 33 axial und vorspannungsmaBig bzw. einseitig wirkend fi- 
renformigen Gehausen zusanunengesetzt ist. ZusatzUch xiert and mehrere Schraubenbohrungen 312 sind in den ge- 
sind eine Mehrzahl von Magnet-Rotoren entsprechend dem genuberfiegenden Endflacben der Gehause 31 ausgebildet. 
Silicium-Stahl-Stator an inneren Vertiefuagen des Gehauses [0018] Die Kombinationseinheit 4 setzt sich aus einem 
axial und unter Vorspannung bzw. schrag positioniert und Lager 41 und einer auBeren Lagerabdeckung 42 mit einer 
dann decken zwei halbrohrenformige Gehause die bewik- 60 Vielzahl von Durchgangsbohrungen 421 hierin zusammen. 
kelte Stator-Einheit ab und werden mittels Bolzen zusam- Das Lager 41 ist zwischen dem WeUenstab 1 und der inne- 
men befestigt. ren Wandung des Endes der beiden Gehause 31 angeordnet, 

[0007] Weiterhin ist an den entgegengesetzten Enden der wie in Fig. 2 dargestellt. Die auBere Lagerabdeckung 42 ist 
Magnet-Rotor-Einheit je eine Kombinations-Einheit vorge- mit den Gehausen 31 mittels Schraubbolzen 52 zusaramen- 
seben, die jeweils aus einem Lager besteht, das um die ent- 65 geschraubt, die sich durch die Durchgangsbohrungen 421 
gegengesetzten Endseiten der bewickelten Stator-Einheit und in die Schraubenbohrungen 312 hinein erstrecken. 
aufgesetzt sind, wobei je eine auBere Lagerabdeckung an [0019] Beim Zusammenbau der Walzeneinrichtung 10 
den entgegengesetzten Enden der Magnet-Rotor-Einheit fest wird, wie in Fig. 2 gezeigt, zunachst die bewickelte Stator- 
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Einheit 2 eng um den Wellenstab 1 gepaBt, wobei sich der 
mittlere Trennungsriag 23 und die seitlichen Trennungs- 
ringe 24 zwischen zwei Silicium-Stahl-Statorcn 22 bzw. an 
einer auBeren Seite eines jeden Stators 22 befinden. Danach 
dcckea zwei halbrohrenforinige Gehause 31 die bewickelte 5 
Stator-Einheit2 ab und werdea mittels Bolzen 50 miteinan- 
dcr verbunden, die diametral durch die Durchgangsbohrun- 
gen 311 und 321 an der Endwandung der Gehause 31 sowie 
am mittleren Vorsprung 32 hindurchgeschraubt sind und 
diese Bohen 50 warden dann mit Muttem 51 fest ver- lO 
schraubt, wodurch eine zylinderfonnige Magnet-Einheit 3 
gebildet wird. Weite±in sind die Magneten 33 in der inne- 
ren vertieften Wandung der Magnet-Einheit axial und vor- 
spannungsmaBig positioniert, so daJB die Position des Spalls 
zwischen zwd aneinander liegenden Magneten 33 unter- 15 
schiedlich ist von demjenigen dar bewickelten Statoren 22. 
[0020] Zuletzt werden die Lager 41 und die auBeren La- 
gerabdeckungen 42 der Kombinations-Einheit 4 ordnungs- 
gemaB um den Wellenstab 1 herum eingepaBt, wobei die La- 
ger 41 an den gegeniiberliegenden Enden der Spulen-Befe- 20 
stigungs-Hnheit 2 und die auBeren Lagerabdeckungen 42 
dicht an den gegeniiberliegenden OberflSchen der Magnet- 
Einheit 3 positioniert werden und dann mittels Bolzen 52 
fest zusammengebaut werden, die axial durch die Duich- 
gangsbohrungen 421 der auBeren Lagerabdeckung 42 und 25 
die Schraubbohrungen 312 des Gehauses 31 eingefuhrt wer- 
den. Auf diese Weisc werden die Magnet-Rotor-Einheit 3 
der Gehaase 31 und die Silicium-Stahl-Statoren 22 mittels 
der Bolzen 50 sowie der auBeren Lagerabdeckungen 42 dia- 
metral positioniert, wobei ein deflnierter Spalt zwischen ih- 30 
nen aufrecht erhalten wird, und sie werden mittels der Bol- 
zen 52, dem mittleren Trennungsring 23 und den seitlichen 
Trennungsringen 24 auch axial positioniert, wodurch auf 
diese Weise der Zusammenbau der unabhangigen Walzen- 
einheit 10 beendet wird. 35 
[0021] Im Gebrauch kann in Abhangigkeit von den prakti- 
schen Erfordemissen eine relativ kurze oder lange Walzen- 
einrichtung 100 wahlweise verwendet werden, vgl. Fig. 3 
und 4, Beispielsweise fur den Fall, daB die Walzeneinxich- 
tung 100 im Zusammenhang mit einer Laufvorrichtung ver- 40 
wendet wird, wird zunachst ein Wellenstab 1 von geeigneter 
Lange vorbereitet, der der Breite des Laufbands 201 einer 
Laufvorrichtung entsprichL Weite±in verbindet die Welle 
1, die an ihren gegeniiberliegenden Enden Gewindeab- 
schnittc 11 aufweist, mehrere Walzeneinheiten 10 in Serie, 45 
wobei die SuBeren Lagerabdeckungen 42 einer jeden Wal- 
zeneinheit 10 aneinander anliegen. Zuletzt werden, wie in 
den Fig. 3 und 4 gezeigt, eine auBere Rotationsbasis 61, ein 
Anschlags-Lager 62 und eine innere Lagerbasis 63 am Ende 
der auBeren Walzeneinheit 10 angeordnet, so daB alle Wal- 50 
zeneinheiten 10 gegeneinander ausgerichtet kombiniert 
sind. Folghch sind die auBeren Rotationsbasis 61, das An- 
schlags-Lager 62 und die innere Lagerbasis 63 auf dem Wel- 
lenstab 1 axial gesichert, um eine Gesamt-Inflexibilitat der 
Anordnung sicherzustellen und eine AxiaUast zu tragen, die 55 
durch ein Biegen des Wellenstabs 1 erzeugt wird. 
[0022] Auf diese Weise wird eine Walzeneinrichtung 100 
fur eine Laufvorrichtung 20 fertiggesteUt und dann wird die 
Walzeneinrichtung 100 an einer Vorderseite der Maschinen- 
basis 20 einer Laufvorrichtung 20 eingebaut, wie dies in 60 
Fig. 5 dargesteUt ist, wobei der Wellenstab 1 an der Maschi- 
nenbaas 20 fixiert ist, und dann wird zusatzlich eine hintere 
Walze 203 vorgesehen und schlieBlich wird ein Laufband 
201 um die vorderra und hinteren Walzen 10 bzw. 203 ge- 
legt. Demwitsprechend ist eine Laufvorrichtung fertigge- 65 
stellt und sie muB nicht iiber auBere Krafte (wie einen Motor 
und einen Gurt) angetrieben werden. 
[0023] Zur Benutzung einer solchen Laufvorrichnjng 200 
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muB nur Strom eingeschaltet werden, um der bewickelten 
Stator-Einheit 2 in einer jeden Walzeneinrichtung 10 Strom 
zuzufiihren und daim fangen die Magnet-Rotor-Einheiten 3 
zusammen rait den Gehausen 31, die um den auBeren Um- 
fang des an der Maschinenbasis 20 befestigten WeEenstabs 
1 angeordnet sind, an, um die bewickelte Stator-Einheit 2 zu 
rotieren und das Laufband 201 in Bewegung zu setzen, wo- 
bei sich die hintere Walze 203 gleichzeitig dreht Wie aus 
der vorstehenden Beschreibung deutlich wird, weist die er- 
findungsgemaBe Walzeneinrichtung 100 eine direkte dyna- 
mische Funktion auf, die einen Motor zum rotationsmaBi- 
gen Antrieb anderer Komponenten ersetzL 
[0024] Weiteriiin kann eine Walzeneinrichtung 100' in an- 
derer Weise zusammengebaut werden, wie dies in Fig. 6 ge- 
zeigt ist. Zunachst werden mehrere Walzeneinheiten 10, die 
schon vorher zusammengebaut wurden, sowie der Wellen- 
stab 1 in einem hohlen Zylinder 7 von geeigneter Lange po- 
sitioniert. Der Zylinder 7 weist an der inneren Wandung an 
gegeniiberliegenden Enden Innengewinde auf, die gewinde- 
maBig mit einer inneren hohlen Endabdeckung 71 in Ein- 
giiff stehen, die eng gegen (fie Endseite der auBersten Wal- 
zeneinheit 10 driicken, so dafi alle Walzeneinheiten 10 im 
Zylinder 7 geeignet positioniert werdea 
[0025] Weiterfain werden eine auBere TVagerbasis 72, ein 
Anschlags-Lager 73 und eine innere Tragerbasis 74 in der 
Endabdeckung 71 ordnungsgemaB um gegenuberliegende 
Enden des Wellenstabs 1 angeordnet, so daB auf diese Weise 
eine lange zyHnderformige Walzeneinrichtung 100' fertig- 
gesteUt wird. Zuletzt wird der aus entgegengesetzten Enden 
des Zylinders 7 vorstehende Wellenstab 1 an vorgesehenen 
Tragerbasen 8 fest fixiert und schlieBlich wird die Walzen- 
einrichtung elektrisch verbunden, um die innen befindlichen 
Walzeneinheiten 10 zusammen mit dem auBeren Zylinder 7 
rotationsmaBig anzutreiben. 

[0026] Die erfindungsgemaBe Walzeneinrichtung 100 
weist die folgenden Vorteile auf, wie sich aus der vorstehen- 
den Beschreibung ergibl: 

1 . Sie kann den Motor einer konventionellen Fahrein- 
richtung 22, der als Kraftquelle dient, ersetzen und da- 
her kann die Gesamtlange der Maschinenbasis 20 einer 
Laufvorrichtung 200 verkiiizt werden, der Platz zum 
Au&tellen einer Laufvomchtung 200 reduziert werden 
und, nachdem die Walzeneinrichtung 100 auch als vor- 
dere Walze und als hintere Walze einer Fahreinrichtung 
verwendet werden kann, kann sie eine Antriebskraft 
zur Verfiigung stellen, die groB genug ist, um ein I^f- 
band 201 selbst dann zu bewegen, wenn die Laufbahn 
der Laufvorrichtung 200 verlangert wird. 

2. Die Magneten 33 der Magnet-Einheit 3 sind axial, 
jedoch vorspannungsmaBig bzw. schrag bzw, versetzt 
positioniert, um auf diese Weisc zu verhindem, daB die 
Spalte der Magneten 33 und die Spalte der SiHcium- 
Stahl-Statoren 22 ausgerichtet sind und Resonanz er- 
zeugen, wodurch veriiindert wird, daB die Walzenein- 
heiten 10 '^brationen oder Gerausche erzeugen. 

3. Eine jede Walzeneinheit 10 setzt sich aus zwei be- 
wickelten Stator-Einheiten 2 und zwei Magnet-Rotor- 
Einheiten 3 zusammen, um eine langgestreckte Walze 
mit Antriebskraft zu bilden, so daB die Probleme des 
HersteUens und Zusammenbauens von langgestreckten 
Magneten gelost werden konnen, und die Art und 
Weise der Herstellung der Sihcium-Stahl-Streifen und 
Magnete ist die gleiche wie im konventionellen Fall, 
wobei dementsprechend die Herstellungskosten und 
Herstellungsschwierigkeiten leduziert werden. 

[0027] Die bevorzugte Ausfiihrungsform einer Walzen- 
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einrichtung mit einer dyQamischen Funktion gemaB vorHe- 
gender Erfindung wurde anhand eiaer Laufvorrichtung 200 
beispielsweise beschriebcn. Jedoch kann die bevorzugte 
AusfLihrungsform bei jedwedem wellenartigen Objekl ange- 
wandt werden, so lange es urspriinglich mittels cines Mo- 5 
tors, eines Gurts bzw. Riemens oder uber Antriebsrader bzw. 
Getriebe angetrieben wird. Beispielsweise kaiin die Erfin- 
dung auf eine Vorhang-Aufrolleinrichtung (mehrere Wal- 
zeneinheiten 10 anwendbar) angewandt werden oder auf 
eine Winde (eine ein2elne Walzeneinheit anwendbar) oder 10 
dergleichen, um einen Vorhang oder Seile direkt aufgrund 
eigener Bewegungskraft aufzurollen, ohne die Notwendig- 
keit, von konventioneUen Komponenten wie beispielsweise 
einem Motor, einem Antriebsiiemen oder Antiiebsrad^ 
unterstutzt zu werden. 15 
[0Q28] Obwobl ein bevotzugtes AusfUhningsbeispieL der 
Erfindung beschrieben wuide, versteht es sich, dafi div^se 
Andeningen vom Facbmann ohne weiteres vorgenommen 
werden konnen. 

[0029] Die Erfindung la6t sich wie folgtzusaixunenfessen: 20 
Eine Walzeneinrichtung umfiafit mindestens eine Walzenein- 
heit mit einem feststehenden, unbeweglichen Wellenstab 
kombiniert mit zwei bewickelten Stator-Eijabeiten mit Sili- 
cium-Stahl-Statoren, die jeweils mit einer Spule bewickelt 
sind. Jede Spulen-Stator-Einheit ist an ihrem auSeren Um- 25 
fang mittels einer rohrformigen Magnet-Rotor-Einheit mit 
einer Mehrzahl von innerhalb angeordneten Magnet-Roto- 
ren abgedeckt, wobei jeweils zwei aneinander grenzende 
Magnete axial und vorspannungsmaBig posidoniert sind. 
Eine Kombinations-Einheit bestehend aus einem Lager und 30 
einer auBeren Lagerabdeckung ist jeweils an einem Ende 
der Magnet-Rotor-Einheit fixiert. Auf diese Weise wird die 
Walzeneinheit komplettiert mit Spalten der Magnet-Rotoren 
und Spalten zwischen den Magnet-Rotoren und dem Sili- 
cium-Stahl-Stator. Wenn die bewickelten Stator-Einheiten 35 
mit Strom versotgt werden, so dreht sich die Magnet-Rotor- 
Einheit um die bewickeltc Stator-Hnheit 



eine auBere Lagerabdeckung (42), die an den gegen- 
iiberliegenden Enden der Magnet-Rotor-Einheit (3) 
festgeschraubt ist, wobei bei der so gebildeten Walzen- 
einheit (10) die Spalte der Magneten und die Spalte 
zwischen den Magneten und dem Silicium-Stahl-Stator 
so sind, daB wahrend der Rotation unausgeglichene 
magnetische Krafte vermieden werden, wobei die Ma- 
gnet-Einheil (3) um die bewickelte Stator-Einheit (2) 
rotiert, weon der beweglichen Stator-Einheit Strom zu- 
gefiihrt wird. 

2. Walzeneinrichtung mit dynamischer Funktion nach 
Anspruch 1, wobei den Wellenstab (1) vergleichsweise 
lang ist derart, daB mehrere Walzeneinheiten (10) auf 
ihn aufgesetzt werden konnen, wobei das auBere Ende 
der auBen hegenden WaLzeneinheit (10) mit einer auBe- 
ren Rotationsbasis (61), einem Anschlags-Lager (62) 
und einer inneren Lager-Basis (63) kombiniert ist zur 
Positionierung samtlicher Walzeneinheiten auf dem 
Wellenstab, um auf diese Weise eine Walzeneinrich- 
tung zu biklen, die aus mehreren Walzeneinheiten zu- 
sammengesetzt isL 

3. Walzeneinrichtung mit dynamischer Funktion nach 
Anspruch 2, wobei die Walzeneinheiten (10) zusam- 
men mit dem Wellenstab (1) in einem hohlen Zylinder 
(7) geeigneter Unge angeordnet sind und die gegen- 

iiberUegenden Enden des Zylinders auf eine innere 
hohle Endabdeckung (71) aufgeschraubt sind, die eng 
gegen die Walzeneinheit (10) driickt, und wobei eine 
auBere Tragerbasis (72), ein Anschlags-Lager (73) und 
eine innere Trager-Basis (74) um den Wellenstab 
herum angeordnet sind, wodurch der Zusammenbau ei- 
ner langen zylinderfoimigen Walzeneinheit beendet 
wird. 
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1. Walzeneinrichtung mil dynamischer Funktion mit 
mindestens einer Walzeneinheit (10), wobei die Wal- 
zeneinheit mit einem Wellenstab (1) versehen ist, des- 
sen gegenOberliegenden Enden unbeweglich fixiert 
sind, wobei den Wellenstab duich eine bewickelte Sta- 45 
tor-Elnheit (2) eng eingepaBt ist, wobei die bewickelte 
Stator-Einheit zumindest zwei Silicium-Stahl-Statoien 
(22) umfaBt, die jeweils mit einer Spule (21) bewickelt 
sind, wobei die zwei Silicium-Stahl-Statoren einen 
mittleren Trennungsring (23) aufweisen, der zwischen 50 
ihnen angeordnet ist, sowie einen seillichen Tren- 
nungsring (24) am auBersten Ende eines jeden Sili- 
cium-Stahl-Stators, wobei die bewickelte Stator-Ein- 
heit (2) mittels einer rohrformigen Magnet-Rotor-Ein- 
heit (3) abgedeckt ist, wobei die Magnet-Einheit aus 55 
zwei halbrohrenformigen Gehausen (31) besteht, wo- 
bei das Gehause eine Mehrzahl von Magneten (33) auf- 
weist, die an die Silicium-Stahl-Statoren (22) axial an- 
gepaBt sind und in der inneren, nut Ausnehmungen 
versehenen Wandung schrag bzw. einseitig eingestellt 60 
bzw. versetzt positioniert sind, wobei zwei solcher Ge- 
hause die bewickelte Stator-Einheit abdecken und mit- 
tek Bolzcn (50) zusarmnengehalten sind, wobei die 
Magnet-Rotor-Einheit (3) an geg«iuberliegenden En- 
den mit einer Kombinations-Einhdit (4) versehen ist, 65 
wobei jede Kombinations-Einheit normalerweise ein 
Lager (41) aufweist, welches um die auBere Seite eines 
jeden bewickelten Staters (2) angeordnet ist, sowie 
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